Maths Géométrie Gestion de Données - 3eme

CHAPITRE 3 — Sphere et Boule

Introduction

Définition

O est un point du plan et R désigne un nombreiposit

On appelle sphére de centre O et de rayon R I'énieeties points M de I'espace tels
gue OM = R. Une sphere est une surface.

On appelle diamétre de la sphere un segment quiggdoints de la sphére et qui
passe par son centre O.

On appelle boule de centre O et de rayon R I'entedds points M de I'espace tels

que OM< R. Une boule est un solide de I'espace.

[llustration

S

La sphére ci-dessus a pour centre O et pour rayon R

A, B, C, N, S sont 5 points de cette sphere.

Le segment [NS] passe par O : c’est un diametta dphére.

La boule de centre O et de rayon R (un solide) cermgpa la fois les points de la
sphere et les points qui sont a l'intérieur deplaése.
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II. Aire d'une sphéere,volume d’une boule

Propriété

L’aire d’'une sphere de rayon R est :
A=4xtxR2

Propriété

Le volume d’'une boule de rayon R est :

V:gxan3.

Exemple

Calculer, en arrondissant au dixieme, I'aire A &wphére de rayon 5 cm et le volume
V d’'une boule de rayon 3 cm.

A=4xmx52=4xgx25=100t~ 314,1 cm?
(arrondi au dixieme).
V:anxfngnX27:4;27
(arrondi au dixieme).

xm=36n~113,1 cm
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